
al Para determinar T(3x2-2x+4)
,
deteurs

encontrar [3x2-2x +1] B , para
est

suponga que :

a (1 + x) + B(1-x) +4xz = 3x2-2x+ 4

=>
V = 3

: [ox2 - 2x+4]b = ()
: [T](3) = (4)

+ (3x -2x + 4) = 2) j ) + 4(8)
= () .



(2 : =)
~

(ii) e (o)
Nul [+S = cam((i)}
: Nul(i) = GenG1(1xx) -+( -x) + 1x3)

= cen22x +x24

1 pto x cabular [3x2-2x+4]s

1pto x el produce de [TJEx2-2x+4]p

lpt determinar rEIR2 ty []e= (*)

/pto x determinar Nul (E)

aptor x determiner Nul(T



P
=(2-

x)((-
= = (2-x)2( +x)

: Pa(x) = 0 () X= 20x=

Ez = Nul

-30cl(



Ex = Nul

(30)
v(b
=

cnG()Y
dim (E2) + dim(E-) = 3

: A diagonalizable.

Do] P
epto x valores proprise

E-1PeX D
X P

1pto X coherencia en el orden de las columnas
de Dy P.



Pa(a) = 3-x - 3

I 11-x I => (3-x)(1-x) + 3

= x2-4x +6

= (x -2) + 2

x= 2 =Vi

Valores propios X1 = 1 -Ei Xz = 2+Ei

1 pto x polinomio
Exc = Nul (1) 1pto x valoneoi

2pto x espacio
propro

= cn[(i) Septo en
: p=

[ =m]yc
=

T]



A
solución deminiur wadrados de

* x =b

=> Resolve ATAX =Ab

ATA= (235 j)(i)
=(4)



Etb = (i = i)() = (i)
CA)=]

=> (A
+#b= (7) (iz)

=2) Int por
matriz A

[

Ipto plantear ecraum
Ipto por ATA= (i)

.

Ipto por
Alb

1pto porresolve ATAX=Ab

Ipto x dar la recta

· la recta es -Ex=



La matiz asociada es

A = ()
-

a)
=> Pa(x) =0 = (1-x)(a-x) - 9 =0

() 9 - 10x + x- 9 = 0

<E)1
= 100 x= 0

: la forma cadrática es semipositiva

definida

Para hover el cambio de variable debemo

determinar Eo y Eso

Eo = Nul(13)v()=()



Elo =

Nul( )
~

(8 : ) = an((is))
: P= ToY0]
Así el cambio es x = Py

y la forma cadrática que da

a(y)= 10
y=



Ipto x matriz

Ipto valor propios
1 pto x clasificación
0 .5 X Eo
0. 5 X E , 0

1 XP
1 * forma moration (ywhere


