1. Sea T : R?® — R? la transformacién lineal definida por
T(z,y,2) =Bz —y,—x+4y — z,—y + 32)

Demuestre que T es invertible y determine una férmula para la transformacion inversa.
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2. Determine todos los valores de a € R para los que la matriz

a 2a 0 0
0 1 0 3a—1
= 0 1 a—1 2a-1
a 2a 0 a

es invertible.
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3. Sea S el tetraedro en R? con vértices en los vectores 0, €7, €5, €5 y sea S’ el tetraedro con vértices

1 -1 -1
en los vectores 0,07 = | —2 | , 05 = 2 1,03 = 0 |, como muestra la figura
1 il 1

Determine el volumen del tetraedro S’ si se sabe que el volumen de S es 1/6.
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4. Sea V =P, el espacio de polinomios de grado menor o igual que dos y sea
H = {p(xz) e V:p(1)+p(0) = p(-1)}.

a) Demuestre que H es subespacio de V.

b) Encuentre una base para H. Justifique que el conjunto encontrado es una base.
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5. Determine si las siguientes afirmaciones son verdaderas o falsas. Justifique sus respuestas.

1
a) Si A es una matriz de 3 x 3 tal que el sistema Az = | —2 | tiene solucién tinica, entonces
i;
A es invertible.

b) Si B es una matriz tal que B%—2B—3[ = 0 (0 es la matriz nula) entonces B tiene inversa.
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