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EJEMPLO 1 La base estdndar para R" contiene n vectores, por lo que dim R" = n.
La base polinomial esténdar {1, 7, £} indica que dim P,= 3. En general, dim P, = n + 1.

El espacio [P de todos los polinomios es de dimensién infinita (ejercicio 27). n
3 -1

EJEMPLO 2 Sea H = Gen {v, v2},donde v = | 6 |y v, = 0 |. Entonces H es
2 1

el plano estudiado en el ejemplo 7 de la seccion 4.4. Una base para H es {vy, v2}, ya que
v,y v no son multiplos y, por consiguiente, son linealmente independientes. Por lo tanto,
dim H = 2. n

EJEMPLO 3 Encuentre la dimensién del subespacio

a—3b+ 6¢
H = hsf;idd ta,b,c,den R
5d

SOLUCION Es fécil ver que H es el conjunto de todas las combinaciones lineales de los
vectores

1 -3 6 0
5 0 0 4
i=lol 2T ol BT 2 M7
0 0 0 5

Claramente, v, = 0, v, no es un miltiplo de v,, pero v3 es un miltiplo de v,. De acuerdo con
el teorema del conjunto generador, podemos descartar a v3 y atin asf tener un conjunto gene-
rador H. Finalmente, v4 no es una combinacion lineal de v; y v,. Por lo tanto, {vy, v, v4} es
linealmente independiente (de acuerdo con el teorema 4 de la seccion 4.3) y, en consecuencia,
es una base para H. Por consiguiente, dim H = 3. n

EJEMPLO 4 Los subespacios de R* se pueden clasificar por dimensiones. Véase la figura 1.

Subespacios de dimension 0. Solo el subespacio cero.

Subespacios de dimension 1. Cualquier subespacio generado por un solo vector distinto
de cero. Tales subespacios son rectas que pasan por el origen.



